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Los sistemaslinealesno autónomossepresentancongranfrecuenciaendiversostemas

defísicay matemáticaentreotrasdisciplinas.Algunosejemplosdeaplicaciónaparecen

enlos métodosdediferenciasfinitas paraecuacionesdiferencialesa derivadasparciales.

Otro ejemplo, correspondea la teoría de sistemasdinámicos;cuandose estudiala

estabilidadde las soluciones,serequierede la ecuaciónvariacionalqueesun sistema

lineal no autónomo [1].

En estetrabajosepresentaun métodonuméricoiterativoparadeterminarla soluciónde

un sistemade n ecuacionesdiferencialesordinariaslineales,no autónomocon valores

iniciales. La estructura de cálculo esta basadaen la teoría de las ecuaciones

diferencialeslinealesautónomas[2]. En particular,la estructuraanalíticadel métodode

integración nos permite dar utilidad a los autovaloresde la matriz de estadodel

sistema.Sedemuestrade maneraanalítica, quela soluciónconvergeuniformementea

la solución exacta y se determinael orden del método debido al error local de

truncamiento.

A travésde evaluacionesnuméricashe encontradoqueen sistemasno autónomosque

poseensolucionesperiódicas,el error absoluto respectoa su solución explícita o

numérica obtenida con un método de orden superior, es estable y en general

significativamentemenorqueel obtenidomedianteel métodode Taylor de ordendos

[3]. Esta ventaja,permite evaluar la solución un número muy grandede periodos,

manteniendoacotadoel error de truncamiento.En particular cuandose aplica a un

sistemacon unamatriz deestadoconstante,la precisiónlogradarespectoa la solución

analíticasuperaen varios ordenesde magnituda la obtenidamedianteel métodode

RungeKutta de cuartoorden.Parasistemascon solucionesno periódicas,la precisión

experimentaloscila entre los métodosde Taylor de primer y segundoorden en

concordanciacon la predicciónteóricade estetrabajo.Seconjeturaque el métodode

integraciónpropuestoesmuy apropiadoparasolucionesperiódicascuandoesnecesario

evaluarlas un número importante de ciclos.
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