SOLUCIONESDE SISTEMASDE ECUACIONESDIFERENCIALES
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Los sistemadinealesno autonomossepresentarton granfrecuenciaendiversostemas
defisicay matematicantreotrasdisciplinas.Algunosejemplosde aplicacionaparecen
enlos métodogde diferenciadinitas paraecuacionesliferencialesa derivadagarciales.
Otro ejemplo, correspondea la teoria de sistemasdinamicos;cuandose estudiala
estabilidadde las solucionesserequierede la ecuacionvariacionalque esun sistema
lineal no auténomo [1].

En estetrabajose presentain métodonumeéricoiterativo paradeterminarda soluciéonde
un sistemade n ecuacionegliferencialesordinariaslineales,no autbnomaocon valores
iniciales. La estructurade calculo esta basadaen la teoria de las ecuaciones
diferencialedinealesautbnoma$2]. En particular,la estructuraanaliticadel métodode
integracion nos permite dar utilidad a los autovaloresde la matriz de estadodel
sistema.Sedemuestrale maneraanalitica, quela solucionconvergeuniformementea
la solucion exactay se determinael orden del método debido al error local de
truncamiento.

A travésde evaluacionesiuméricashe encontradajue en sistemaso autbnomosjue
poseensolucionesperiddicas, el error absoluto respectoa su solucion explicita o
numeérica obtenida con un método de orden superior, es establey en general
significativamentenenorque el obtenidomedianteel métodode Taylor de ordendos
[3]. Estaventaja, permite evaluarla solucién un nimero muy grandede periodos,
manteniendaacotadoel error de truncamiento.En particular cuandose aplica a un
sistemacon unamatriz de estadoconstantela precisionlogradarespectaa la solucién
analiticasuperaen varios ordenesde magnituda la obtenidamedianteel métodode
RungeKutta de cuartoorden.Parasistemason solucionesno periédicasa precision
experimentaloscila entre los métodosde Taylor de primer y segundoorden en
concordanciaon la predicciontedricade estetrabajo.Se conjeturaque el métodode
integracionpropuestaesmuy apropiadgparasolucioneseriédicascuandoesnecesario

evaluarlas un niamero importante de ciclos.
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